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Al-SAVES@PROJECTHUB PROJE GONDERIM SABLONU

Bu sablon, projelerin AI-SAVES@ProjectHub'a sunulmasi i¢in yapilandirilmis bir
format saglar. Her bolum, tutarliligi saglamak ve projenin degerlendirilmesi ile
merkez icinde paylasilmasi icin gerekli tlim bilgileri sunmak amaciyla eksiksiz bir
sekilde doldurulmalidir.

1. Proje Basligi:

Gorsel Sifre ve Biyometrik Erisim Kontrolu: El Hareketleri ile Guvenli Kapi Kilidi

2. Proje Kategorisi:
Projenizicin en uygun kategoriyi seciniz:

Yapay Zeka ve Robotik

Yapay Zeka ve loT

Egitimde Yapay Zeka

Mesleki Egitimde Yapay Zeka (VET)
Yapay Zeka Araglari ve Kaynaklari

3. Proje Aciklamasi:

Bu proje, Raspberry Pi 5 lizerinde calisan temassiz bir yapay zeka gilivenlik sistemidir.
El isaretlerini gercek zamanli olarak takip etmek icin bilgisayarli gori kullanir ve
kullanicinin gorsel bir sifre olarak belirli bir hareket dizisini (0rnegin "2-4-1") girip
girmedigini dogrular. Dizi dogruysa erisim izni verilir; aksi takdirde ekranda kirmizi
renkle ~ "WRONG ENTRY" (YANLIS  GIRiS)  uyansi  gérintilenir.

4, Anahtar Kelimeler:

Raspberry Pi 5, Mediapipe, Picamera2, El Takibi, Temassiz Guvenlik

5. Hedef Kitle:
Bu projenin temel hedef kitlesi:
e Egitimciler ve Ogrenciler
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e Mesleki Egitim Kurumlari (VET)

6. Proje Amaclari:

Raspberry Pi 5, Mediapipe, El Takibi, Gorsel Sifre, Temassiz Glvenlik, Python.

7. Project Timeline:

e Baslangic Tarihi: 23.01.2025

e Bitis Tarihi: 30.02.2016

8. Saglanan Kaynaklar:

Proje kapsaminda kullanilacak veya saglanacak kaynaklar (dokiimanlar, ders
planlari, yazilim veya donanim) sunlardir:

e Raspberry Pive sensor kitleri (AI-SAVES Kiti)
e Yapay zeka uygulamasi icin Python programlama kilavuzlari
e Ders plani: "Yeni Baslayanlar icin Yapay Zekaya Giris" (PDF)

e Proje rapor sablonu (DOCX)

9. Kullanilan Araglar ve Teknolojiler:
i AI-VET Kit Bilesenleri:

e Raspberry Pi5 (8GB): Yiiksek talep goren yapay zeka modellerini calistirmak
icin ana islemci.
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e Al Kamera Modulii (Pi Camera v3): Analiz igin ylksek ¢ozinurlikli kareler
yakalar.

& Programlama Ortamlar:

e Python 3: Kapsamli yapay zeka kituiphanesi destegi nedeniyle kullanilan ana
dil.

e Visual Studio Code: Betik gelistirme ve uzak terminal erisimi icin kullanilir.
i Yapay Zeka ve Makine Ogrenimi Araclar::

e Mediapipe (Hands): Gercek zamanli el isareti algilama icin kullanilan derin
o0grenme modeli.

e OpenCV: Goriintu isleme, kare isleme ve grafiksel katmanlar i¢in kullanilir.
e Picamera2: Yiiksek hizli, donanimla uyumlu goriintii yakalama saglar.
i |oT ve Bulut Servisleri:

e RPi.GPIO: Raspberry Pi'nin Genel Amacli Giris/Cikis pinlerinin dusuk seviyeli
kontrolu icin kullanilir.

i Veri Setleri:

e Canli Akis Verisi: Sistem statik bir veri seti yerine gercek zamanli video akisini
kullanir.

e 110.Adim Adim Uygulama Plani:

i Donanim Montaji: Kameranin CSI portu lizerinden baglanmasi ve uyari devresinin
bir devre tahtasi (breadboard) lizerinde kurulmasi.

i Renk Optimizasyonu: Dogal cilt tonlarini ve dogru gorsel geri bildirimi saglamak
icin BGR'den RGB'ye donlistlirmenin uygulanmasi.

i Algoritma Gelistirme: Belirli bir siire boyunca sabit parmak sayilarini algilayarak
"2-4-1" dizisini taniyacak bir mantik olusturulmasi.

i Guvenlik Dogrulamasi: Sistemin 3 haneli diziyi dogrulama ve yanlis girisler icin
kirmizi uyarilari tetikleme yeteneginin test edilmesi.
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11. Degerlendirme Kriterleri:

e Dogruluk: Standart el isaretleri %92 dogruluk oraniyla taninmaktadir.

e Gecikme Siresi: El hareketinin dijital komuta donlisme siiresi 0.5 saniyenin
altindadir.

o Olceklenebilirlik: Sistem, birden fazla kameradan gelen veriyi tek bir ucak
ekraninda birlestirebilir.

12. Mevcut Diller:

"Ingilizce , Tiirkce”

13. Contributors:

e

i Zllfiye Okumus - Proje gelistirme ve koordinasyondan sorumlu bas egitmen.

o

i Damla Yilmaz - Yapay zeka programlama ve robotik alaninda teknik uzmanlik
saglamistir.

W Muhammet Kopri - Yapay zeka tabanli el yazisi tanima ders planlarini
gelistirmistir.

i K. Burak Sipahi - Projede kullanilan destekleyici dokiimanlar ve kod
materyallerini hazirlamistir.

17. Geri Bildirim ve Siirekli lyilestirme:

i Katilimcilardan geri bildirim formlari toplanacaktir.

i Final degerlendirme oturumu gerceklestirilecektir.

i Gelecek gelistirmeler alinan geri bildirimlere gore planlanacaktir.

Bagvuru Notlari:

Lutfen gerekli tim belge ve kaynaklarin basvuruya eklendiginden emin olun.
Al-SAVES@ProjectHub degerlendirme ekibi, basvuruyu saglanan bilgilere gore
inceleyecektir. Onaylandiktan sonra proje platformda yayinlanacak ve ortaklara
bilgilendirme yapilacaktir.
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