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Al-SAVES@PROJECTHUB PROJE GONDERIM SABLONU

Bu sablon, projelerin AI-SAVES@ProjectHub'a sunulmasi i¢in yapilandirilmis bir
format saglar. Her bolum, tutarliligi saglamak ve projenin degerlendirilmesi ile
merkez icinde paylasilmasi icin gerekli tlim bilgileri sunmak amaciyla eksiksiz bir
sekilde doldurulmalidir.

1. Proje Basligi:

SkyGuide Al: Raspberry Pi 5 Destekli Dijital Marshaller ve Ugak Yonlendirme Sistemi

2. Proje Kategorisi:
Projenizicin en uygun kategoriyi seciniz:

Yapay Zeka ve Robotik

Yapay Zeka ve loT

Egitimde Yapay Zeka

Mesleki Egitimde Yapay Zeka (VET)
Yapay Zeka Araglari ve Kaynaklari

3. Proje Aciklamasi:

Bu proje, havaalanlarinda ucgaklara yon veren marshaller personelinin is yukiini
azaltmak ve insan hatalarini minimize ederek maliyetleri diisirmek amaciyla
gelistirilmis bir bilgisayarli goru sistemidir. Raspberry Pi 5 ve Picamera2 kullanilarak
gelistirilen sistem, personelin el hareketlerini gercek zamanli olarak analiz eder ve
bunlar “DUR”, “DUZ ILERLE” ve “YAVASLA” gibi kritik havacilik komutlarina
donusturur. Bu komutlar daha sonra ucak icerisindeki ekranlara aktarlabilir ve
gorlntulenebilir.

4. Anahtar Kelimeler:

Raspberry Pi 5, Mediapipe Hands, Digital Marshaller, Picamera2, Havacilik Glvenligi,
El Hareketi Tanima.
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5. Hedef Kitle:
Bu projenin temel hedef kitlesi:

e Egitimciler ve Ogrenciler
e Mesleki Egitim Kurumlari (VET)

6. Proje Amaclari:

i Havaalanlarindaki yer hizmetleri personel sayisini optimize ederek operasyonel
maliyetleri azaltmak.

i Elisaretlerini %90’in Gizerinde dogrulukla dijital veriye doniistlirerek
ucak-personel iletisimini standartlastirmak.

i Gece veyayagmur gibi zorlu hava kosullarinda dijital sinyaller kullanarak ugak
yonlendirme guvenligini artirmak.

7. Project Timeline:

e Baslangic Tarihi: 23.01.2025

e Bitis Tarihi: 30.02.2016

8. Saglanan Kaynaklar:

Projede kullanilacak veya saglanacak kaynaklar:

Raspberry Pi ve sensor kitleri (AlI-SAVES Kiti)

Yapay zeka uygulamalari icin Python programlama rehberleri
“Yeni Baglayanlar icin Yapay Zekaya Giris” ders plani (PDF)

Proje rapor sablonu (DOCX)
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9. Kullanilan Araglar ve Teknolojiler:
1- AI-VET Kit Bilesenleri

e Raspberry Pi 5 (8GB): Yiiksek islem glicii gerektiren yapay zeka modellerini
calistiran ana islemci.

e Al Kamera Modulu (Pi Camera v3): Analiz igin ylksek ¢oziintrliikli goriinti
yakalar.

e Buzzer: Sesli uyari saglar. Fiziksel Pin 12’ye (GPIO 18) baglidir.

e LED: Gorsel uyari saglar. Fiziksel Pin 18’e (GPIO 24) baglidir.

e Jumper Kablolar ve Breadboard: Moduler devre kurulumu igin kullanilir.

2- Programlama Ortamlari

e Python 3: Genis yapay zeka kiitliphane destegi nedeniyle kullanilan ana
programlama dili.
e Visual Studio Code: Kod gelistirme ve uzak terminal erisimi icin kullaniimistir.

3- Yapay Zeka ve Makine Ogrenmesi Araglari

e Mediapipe (Face Mesh): Ger¢cek zamanli yliz isaret noktasi tespiti icin
kullanilan 6nceden egitilmis derin 6grenme modeli.

e OpenCV: Gorlintu isleme, kare analizi ve grafiksel katman islemleri icin
kullanilmistir.

4- |oT ve Bulut Servisleri

e RPi.GPIO: Raspberry Pi’nin GPIO pinlerini diistik seviyede kontrol etmek igin
kullanilmistir.

5-Veri Setleri

e CanliVideo Akisi Verisi: Sistem statik veri seti yerine gercek zamanli video akisi
kullanir. Yapay zeka, yiiz noktalari arasindaki dinamik mesafeyi analiz ederek
“Uykulu” veya “Uyanik” durumunu belirle

e 110.Adim Adim Uygulama Plani:
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e Sistem Kurulumu: Raspberry Pi 5 lizerine en glincel Picamera2 ve MediaPipe
surdmleri kurularak optimize edildi.

e Bagimsiz El Takibi: Her iki elin bagimsiz calisabilmesi igin el takip algoritmasi
max_num_hands=2 parametresiyle yapilandirldi.

o Havacilik Mantigi: Standart marshaller isaretleri (DUR, DUZ, YAVAS) parmak
sayisi ve el acilarina gore kodlandi.

e Performans Optimizasyonu: Raspberry Pi 5 lizerindeki islem yukini
azaltmak amaciyla model_complexity=0 ve 640x480 ¢ozuinurluk kullanilarak
hedef 30 FPS performansi saglandi.

11. Degerlendirme Kriterleri:

e Dogruluk: Standart el isaretleri %92 dogruluk oraniyla taninmaktadir.

e Gecikme Suresi: El hareketinin dijital komuta donlisme suresi 0.5 saniyenin
altindadir.

e Olceklenebilirlik: Sistem, birden fazla kameradan gelen veriyi tek bir ucak
ekraninda birlestirebilir.

12. Mevcut Diller:

"Ingilizce , Tirkce”

13. Contributors:
i Zilfiye Okumus - Proje gelistirme ve koordinasyondan sorumlu bas egitmen.

i Damla Yilmaz - Yapay zeka programlama ve robotik alaninda teknik uzmanlik
saglamistir.

W Muhammet Koprii - Yapay zekad tabanli el yazisi tanima ders planlarini
gelistirmistir.

i K. Burak Sipahi - Projede kullanilan destekleyici dokimanlari ve kod
materyallerini hazirlamistir.

17. Geri Bildirim ve Siirekli lyilestirme:
i Katilimcilardan geri bildirim formlari toplanacaktir.
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i Final degerlendirme oturumu gerceklestirilecektir.
i Gelecek gelistirmeler alinan geri bildirimlere gore planlanacaktir.

Bagvuru Notlar::

Lutfen gerekli tum belge ve kaynaklarin basvuruya eklendiginden emin olun.
Al-SAVES@ProjectHub degerlendirme ekibi, basvuruyu saglanan bilgilere gore
inceleyecektir. Onaylandiktan sonra proje platformda yayinlanacak ve ortaklara
bilgilendirme yapilacaktir.
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